WEISZ

Tech. Anderungen vorbehalten

Gréfe 1.
TA-MXY:1.2
Ausgleichsbewegung/Richtung 2] P52
X 22,0  |mm 26 w0,
¥ *2,0 mm = 2
! £
Traglast
Faxzuy 200 N ) L
FaxDrurk 500 N x ‘:4
Kippmoment 4,4 |Nm i | Lt ~
Drehmoment 8 Nm i I TP
Widerholgenauigkeit 0,003 |mm o\
Masse 0,172 |kg gy
= @4"-3tief
Riicksteltkraft Fro 2,5 N B4 3tief
Federrate R 0,8 N/mm 10 -2 +2
Die angegebenen Kréfte und Momente
entsprechen den zuldssigen Spitzenwerten. Bestellbezeichnung:
TA-MXY.12
TA-MXO0.1.2 o
Ausgleichsbewegung/Richfung 44 85209
X 2,0 mm 28
Traglast f Y
Fy 500 |N e
<~ .
Foxzug 200 |N &0 9
' N
FaxDr'urk 500 N /| . l & -
Kippmoment 4,4 | Nm \ |j ~ 3
Drehmoment 8 Nm 7
Widerholgenauigkeit 20,003 | mm -
Masse 0,160 | kg s
Riickstellkraft Eao 2,5 [N B4M73tiaf @47 3tief
Federrate R 0,8 |[N/mm -2 +2
Jie angegebenen Krafte und Momente )
entsprechen den zulissigen Spitzenwerten. Bestellbezeichnung:
TA-MX0.1.2
TA-RZ0.1.2
= 32
Ausgleichsbewegung/Richtung P56hs ] 20 (12)
RZ *5 e & "
Traglast Fx = Fy 1. 800 N s )
s 1.800 N g 22
seaN |
Kippmoment 100 Nm 7 -
T =2
Widerholgenauigkeit FEE) "tiSek) el |
Masse 0,336| kg 3 L E
Riickstellkraft Mao 0,047 Nm x b
Federrate Ry 0,005 Nm.~° #4172 5tief 7

Die angegebenen Krdfte und Momente
entsprechen den zuldssigen Spitzenwerten,

Bestellbezeichnung:
TA-RZ0.12

Rickstellkrafte und Federraten

zur genaven Abstimmung des Flgevorganges stehen
drei verschiedene Rlckstellkrdfte zur Verfligung

%

F =
¢ Fro R | Mo | Ry
% ~’i N |Nmm | Nm |Nmse
S \\*, ~ - 13133 | 14 |o063]0009
r T .12/ 25 | 0,8 |0,0470,005
3 =K —._ -1l 10 | 0.6 |0,019]0,004
5

Ximm) -2 T 1 T 42 +Ximm)
& Bestellbespiel: TA-MXY.A3

Kombinationsmoglichkeiten der Typen

Auf die Traglast des jeweils
schwédcheren Gliedes achten!

|
TA-RZ0.12 | TA-RZ0.12
i |
. |
! . TA-MX0.12
TA-MXY.12
Werkzewgsaite




