WEISZ

Tech. Anderungen varbehalten

Grofle 2
TA-MXY.2.2
5 R 40 280,
Ausgleichsbewegung/Richtung
X x4 mm 50 . 70
¥ 4 mim Y
Traglast 2
v 300 N -
-
axDruck 3.000 N e X
Kippmoment 10 Nm 7 0 2 r f—o—
Drehmoment 21 Nm 4 —-
widerholgenauigkeit *0,004 | mm
Masse 0,6 kg I @47 3tief
Riickstellkraft Fro 10 N B4 3tiaf 9 = %
Federrate R 4,05 | N mm SEREe
Die angegebenen Kréfte und Momente .
entsprechen den zuldssigen Spitzenwerten. Besftellbezeichnung:
TA-MXY.22
TA-MX0.2.2
= = o0 24
Ausgleichsbewegung-Richtung
X 24 mm 7 12
Traglast
Fy 3.000 N o
Eizig 300 | N 1@ i~ =
axOruck 3.000 N ! § 7
Kippmoment 10 | Nm o [ _'_‘"“"" 2 ST ik 1 (A
Orehmoment 217 | Nm e {
- 7
widerholgenauigkeit 0,004 | mm - o7 T
Masse 0,5 kg tn
Riickstellkraff Foo 10 N 24 M7_3tjef i <
Federrate R 4,05 | N-mm
DOie angegebenen Krafte und Momente R
entsprechen den zulissigen Spitzenwerten. Bestellbezeichnung:
TA-MX0:2.2
TA-RZ0.2.2
86,5 48 270
Ausgleichsbewegung//Richtung 71 (17)
RZ 25 ° oy ey
Traglast - Y
Fy=Fy 4.000 | N
P 4.000 N '"_”:\'Alf:df
Kippmoment 200 | Nm § 7
widerholgenauigkeit +28 “(Sek.) =2 %
Masse 1.7 kg - —1 ﬁ
Riickstellkraft Mgo 0,3 Nm G 2
t ~3
Federrate Ry 0,063 Nm~/° #4617 3tef s
Die angegebenen Kréfte und Momente 10

entsprechen’ den zuldssigen Spitzenwerten.

Bestellbezeichnung:
TA-RZ0.22

Rickstellkrdfte und Federraten

zur genaven Abstimmung des Flgevorganges sfehen
drei verschiedene Rickstellkrdfte zur. Verfigung

Kombinationsmdglichkeiten der Typen

Auf die Traglast des jeweils
schwdcheren Gliedes achten!
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Bestellbeispiel: TA-MXY.2.3
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Standard—N | WA |4 N N | Nmm | Nm o | Nmse
)\ ﬁ"‘*"\\\__—___ 3,66| 0,58(0,058
5
TR A-F e 4,05| 0,30[0,083
4 B 157| 0,270,023
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